
GPS・QZSS ロボットカーコンテスト 2019 スペックシート 

エントリーNo. 
事務局にて記入します 機体の写真を添付してください 

チーム名  

ロボットカー名  

GPS モジュール名  
ロボットカーの 

制御装置 
 

使用している衛星  
衛星測位以外の

センサー 
 

測位方式  車体  

アピールポイント  

ハードウェア構成  



【記入例】 GPS・QZSS ロボットカーコンテスト 2019 スペックシート 

 

エントリーNo. 
事務局にて記入します 機体の写真を添付してください 

 

チーム名 測位航法学会 

ロボットカー名 ロボット・インフィニティ 

GPS モジュール名 U-blox NEO-M8T 
ロボットカーの 

制御装置 
Arduino 

使用している衛星 
QZSS GPS Galileo 

BeiDou 

衛星測位以外の

センサー 
地磁気 

測位方式 RTK 車体 
TAMIYA 

ランチボックス 

アピールポイント 

スティック PCの RTKLIB にて RTK 測位をしています。 

ロボットカーのステーテスを車体前面の LED で確認できます。 

Bluetooth でロボットカーの位置情報を発信し、各種コマンドで走行の操作ができます。 

ハードウェア構成 

 


